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Version Date Author Description 

1.0 2019/8/1 Haney Huang First version release 

2.0 2020/1/9 Vincent Cheng 
Modified the document according to GADN-FG 

firmware settings.  

3.0 2020/2/11 
Haney Huang 

Vincent Cheng 

Added Introduction and the Commands for 

Forward/Backward Algorithm 

4.0 2020/10/15 Haney Huang 
Added new series related information to the 

document. (GADN-F, ANNA-F, ANNA-F9) 

4.1 2020/10/16 Haney Huang 

1. Changed the serial port baud rate for NEO-M8L 

from 9600 to 115200 bps 

2. Modified the pictures in Ch 6.2 



 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

◆ GADN Series 

◆ ANNA-FG / ANNA-F9 High Precision Series 



 

 

 

 

◆ GADN / ANNA-FG Series 

• 

• 

◆ ANNA-F9 High Precision Series 

• 

• 



 

 

 

◆ GADN / ANNA-FG Series 

// Use ADR/UDR 

echo -ne 

"\xB5\x62\x06\x23\x2C\x00\x03\x00\x4C\x66\xC0\x00\x00\x00\x00\x00\x05\x18\x0C\x0

0\x00\x00\x00\x00\x4B\x07\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x64\x00\x00\x

00\x00\x00\x00\x00\x00\x01\x00\x00\x00\x00\xAA\xD3" > /dev/ttyUSB1 

◆ ANNA-F9 High Precision Series 

// Use ADR/UDR 

echo -ne 

"\xB5\x62\x06\x23\x28\x00\x02\x00\x4C\x66\xC0\x00\x00\x00\x00\x00\x05\x20\x14\x0

0\x00\x00\x00\x00\x16\x08\xFF\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x

00\x00\x00\x00\x00\x00\x01\x1C\xAE" > /dev/ttyUSB0 



 

 

 

◆ GADN / ANNA-FG Series 

// Automatic IMU-mount Alignment 

echo -ne 

"\xB5\x62\x06\x56\x0C\x00\x00\x01\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x69\x1

D" > /dev/ttyUSB1 

◆ ANNA-F9 High Precision Series 

// Automatic IMU-mount Alignment 

echo -ne 

"\xB5\x62\x06\x56\x0C\x00\x00\x01\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x69\x1

D" > /dev/ttyUSB0 



 

 

 

◆ GADN / ANNA-FG Series 

// Save the configuration 

echo -ne 

"\xB5\x62\x06\x09\x0D\x00\x00\x00\x00\x00\xFF\xFF\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x03\x

1D\xAB" > /dev/ttyUSB1 

◆ ANNA-F9 High Precision Series 

// Save the configuration 

echo -ne 

"\xB5\x62\x06\x09\x0D\x00\x00\x00\x00\x00\xFF\xFF\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x03\x

1D\xAB" > /dev/ttyUSB0 
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◆ GADN Series 

• 

//set CAN port baud rate (Port1, 500k) 

echo -ne 

"\x10\x02\x02\x01\x02\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x1

0\x03" > /dev/ttyUSB0 

 

//set CAN port baud rate (Port1, 250k) 

echo -ne 

"\x10\x02\x02\x01\x03\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x1

0\x03" > /dev/ttyUSB0 



 

 

◆ ANNA-FG / ANNA-F9 High Precision Series 

• 

//set CAN port baud rate (Port0, 500k) 

echo -ne 

"\x10\x02\x02\x00\x02\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x1

0\x03" > /dev/ttyUSB0 

 

//set CAN port baud rate (Port0, 250k) 

echo -ne 

"\x10\x02\x02\x00\x03\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x1

0\x03" > /dev/ttyUSB0 



 

 

 

• 

◆ GADN Series 

• 

//set mode active (CAN Port 1, OBDII protocol) 

echo -ne 

"\x10\x02\x11\x01\x04\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x1

0\x03" > /dev/ttyUSB0 

// set mode active (CAN Port 1, J1939 protocol) 

echo -ne 

"\x10\x02\x11\x01\x05\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x1

0\x03" > /dev/ttyUSB0 



 

 

◆ ANNA-FG / ANNA-F9 High Precision Series 

• 

//set mode active (CAN Port 0, OBDII protocol) 

echo -ne 

"\x10\x02\x11\x00\x04\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x1

0\x03" > /dev/ttyUSB0 

 

// set mode active (CAN Port 0, J1939 protocol) 

echo -ne 

"\x10\x02\x11\x00\x05\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x00\x1

0\x03" > /dev/ttyUSB0 

 



 

 

 



 

 

 

 

• 

• 

◆ GADN / ANNA-FG Series 

• 

• 

◆ ANNA-F9 High Precision Series 

• 

• 
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• 

• 

• 

◆ GADN Series 

• 

//set CAN port baud rate (Port1, 500k) 

100202010200000000000000000000000000001003 

 

//set CAN port baud rate (Port1, 250k) 

100202010300000000000000000000000000001003 



 

 

◆ ANNA-FG / ANNA-F9 High Precision Series 

• 

//set CAN port baud rate (Port0, 500k) 

100202000200000000000000000000000000001003 

 

//set CAN port baud rate (Port0, 250k) 

100202000300000000000000000000000000001003 



 

 

 

• 

◆ GADN Series 

• 

//set mode active (CAN Port 1, OBDII Protocol) 

100211010400000000000000000000000000001003 

 

// set mode active (CAN Port 1, J1939 Protocol) 

100211010500000000000000000000000000001003 

 



 

 

◆ ANNA-FG / ANNA-F9 High Precision Series 

• 

//set mode active (CAN Port 0, OBDII Protocol) 

100211000400000000000000000000000000001003 

 

// set mode active (CAN Port 0, J1939 Protocol) 

100211000500000000000000000000000000001003 

 



 

 

 



 

 

 

 



 

 

 

◆ GADN / ANNA-FG Series 

• 

• 

◆ ANNA-F9 High Precision Series 

• 
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◆ GADN-F Series 
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◆ GADN-M Series 

 

 



 

 

◆ ANNA-F Series 

[ANNA-F9 High Precision Series] [ANNA-FG Series] 



 

 

 

◆ GADN-F Series 

 

[Measurement Point on GADN-F, Extension Board] 

 



 

 

◆ GADN-M Series 

 

 

[Measurement Point on GADN-M] 



 

 

◆ ANNA-FG Series 

 

[Measurement Point on ANNA-FG] 

 

◆ ANNA-F9 High Precision Series 

 

[Measurement Point on ANNA-F9] 
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Framing: Total = 21 bytes    

DLE STX CMD Enable/Disable Reserved DLE ETX 

1 byte 1 byte 1 byte 1 byte 15 bytes 1 byte 1 byte 

0x10 0x02 0x6D 0x00 - Disable 

0x01 - Enable 

 
 

0x10 0x03 

       

    

Framing: Total = 21 bytes    

DLE STX CMD Code Reserved DLE ETX 

1 byte 1 byte 1 byte 1 byte 15 bytes 1 byte 1 byte 

0x10 0x02 0xA0 0x00 - Succeed 

0x01 - Error 

 
 

0x10 0x03 

 

 

 



 

 

 

Framing: Total = 21 bytes    

DLE STX CMD Reserved DLE ETX 

1 byte 1 byte 1 byte 16 bytes 1 byte 1 byte 

0x10 0x02 0x6E  
 

0x10 0x03 

   

 Framing: Total = 21 bytes    

DLE STX CMD Enable/Disable Calibration Reserved DLE ETX 

1 byte 1 byte 1 byte 1 byte 1 byte 14 bytes 1 byte 1 byte 

0x10 0x02 0xB5 0x00 - Disable 

0x01 - Enable 

0x00 – No Calibrated 

0x01 - 1 Calibrated 

0x02 - 2 Calibrated 

0x03 - 3 Calibrated 

0x04 - 4 Calibrated 

0x05 - 5 Calibrated 

 
 

0x10 0x03 

• 

• 



 

 

 

Framing: Total = 21 bytes    

DLE STX CMD Reserved DLE ETX 

1 byte 1 byte 1 byte 16 bytes 1 byte 1 byte 

0x10 0x02 0x6C  
 

0x10 0x03 

    

Framing: Total = 21 bytes    

DLE STX CMD Code Reserved DLE ETX 

1 byte 1 byte 1 byte 1 byte 15 bytes 1 byte 1 byte 

0x10 0x02 0xA0 0x00 - Succeed 

0x01 - Error 

 
 

0x10 0x03 

 

 


